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PROGRAMMA FINALE

Il corso e stato svolto prevalentemente sottoforma di attivita laboratoriali. In presenza sono stati
costruiti ed utilizzati i robot della Lego Mindstorm EV3, mentre in DID si e fatto largo uso del
software di programmazione e simulazione Open Lab Roberta e del software CAD LDD.

e Software di simulazione Open Lab Roberta
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Principali blocchi e comandi del software

Studio del sensore a ultrasuoni (fermarsi ad una determinata distanza)

Studio del sensore di tocco

Studio del sensore di colore utilizzando uno degli scenari di simulazione di Open Lab
Semplice line follower a due sensori

e Costruzione di un robot attraverso il software di simulazione LDD
e Costruzione di un robot reale della Lego
e Software Lego Mindstorm EV3
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Blocchi di azione
Blocchi di flusso
Sviluppo di un programma line follower a due sensori con rilevazione di colore
Costruzione di un percorso reale e test del line follower con il proprio robot
Studio del sensore ad ultrasuoni
= Studio distanza massima e minima letta
= Studio del margine di errore tra la distanza impostata e quella realmente
misurata
= Studio dell’angolo di visione
Creazione di un programma per il superamento di un ostacolo utilizzando i sensori ad
ultrasuoni
Line follower con controllo PID
= Teoria sul controllo proporzionale, integrativo e derivativo
= Sviluppo di un programma line follower con controllo P


http://www.ferraris.eu/
mailto:fiis012007@istruzione.it

= Sviluppo di un programma line follower con controllo PID
= Test del programma line follower con controllo PID su un percorso reale
(sviluppato anche su Open Lab)
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